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Introdução

Enfatizamos em nosso trabalho o estudo sobre a Controlabilidade Exata de Sistemas Lineares

em Rn, a Propriedade da Observalidade, a condição de Controlabilidade de Kalman, e a Esta-

bilização de Sistemas Lineares em Rn.

Resultados Obtidos

Teorema 1 (Condição de Controlabilidade de Kalman): Se posto(M) = n e

u ∈ Uu, então C = Rn

Teorema 2: Considere o conjunto de controle Ub. Se posto(M) = n, e Re(λi) ≤ 0 para

cada autovalor λi de A, então C = Rn.

Teorema 3: Uma condição inicial x0 ∈ Rn é levado à origem em t1 por um controle

u ∈ L2(0, t1,Rn) se,e somente se,∫ t1

0

〈u,B∗ϕ〉dt+ 〈ϕ(0), x0〉 = 0 (1)

∀ϕt1 ∈ Rn, ϕ sendo a solução correspondente do sistema homogêneo adjunto.

Teorema 4: Se existe t1 > 0 e C > 0 tais que

||x(0)||2 ≤ C

∫ t1

0

||B∗x||2dt (2)

para qualquer solução do sitema autônomo então ||x(t)|| ≤ Ce−wt||x0||,∀t ≥ 0, com C > 0 e

w > 0.

Teorema 5: Se A é antissimétrica e o sistema autônomo é controlável, então L = −B∗

estabiliza o sistema, isto é, a solução de x′(t) = Ax(t)−BB∗x(t)

x(0) = x0
(3)

tem o decaimento uniforme dado por ||x(t)|| ≤ Ce−wt||x0||, ∀t ≥ 0, com C > 0 e w > 0.
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[4]Lima, E. L. Álgebra Linear. Rio de Janeiro: IMPA, 2008. Coleção Matemática
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